
 

 

 

各メーカーの小型・中型ロボットを搭載可能な高速・高精度走行台 

 
 

■ロボットの付加軸として走行台を制御 

ロボットコントローラの付加軸制御機能を利用し，走行軸をロボット

の７軸目として制御するため、ティーチングボックスより直接教示す

ることができるなど単独制御に比べ操作性がＵＰ。 

■高速性を実現 

走行スピード2000mm/secを確保できるよう機械系・サーボ系をチュ

ーニングしてあります。付加軸制御機能との組合わせによりロボット

軸との同期動作が可能となりタクトタイムの短縮を実現。ワークの移

載作業などの高速作業にお応えできます。 

■メンテナンスの作業性を確保 

走行台上面の縞鋼板をフラットにし、踏板高さを低くおさえてありま

すので，ティーチング作業、周辺装置・加工機の段取り替え、メンテ

ナンス時に踏板として使用できます。

 
 
 

 

  走行長 2.5m～（0.5m毎） 

走行スピード 2000mm/sec 

踏板高さ（FLより） 約430mm 

設置必要寸法 寸法表参照 

駆動方式 AC ｻｰﾎﾞﾓｰﾀ＋ﾗｯｸ&ﾋﾟﾆｵﾝ 

エンコーダ ｱﾌﾞｿﾘｭｰﾄｴﾝｺｰﾀﾞ 

モータ容量 1.5～1.6Kw ※ロボットによる 

位置繰り返し精度 ±0.1mm 

周囲温度 0～45℃ 

特 長 

仕 様 システム構成例 

ユニクラフトナグラ株式会社 

小型・中型ロボット用走行台 
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Ｌ２（三菱電機製ロボット） 最大リーチ半径 Ｒ（三菱電機製ロボット） 
走行ストロークＳ Ｌ１ 

RV-7FR RV-7FRL RV-13FR RV-13FRL RV-7FR RV-7FL RV-13F RV-13FRL 

２５００ ３６００ ３９２６ ４３１６ ４６８８ ５２７６ 

３５００ ４６００ ４９２６ ５３１６ ５６８８ ６２７６ 

５０００ ６１００ ６４２６ ６８１６ ７１８８ ７７７６ 

６０００ ７１００ ７４２６ ７８１６ ８１８８ ８７７６ 

７０００ ８１００ ８４２６ ８８１６ ９１８８ ９７７６ 

７１３ ９０８ １０９４ １３８８ 

 
 
 
 
 
 

 
 

 

 

 

 

●２マシン（横並び）＋ロボット走行台の一例 ●４マシン（２マシン対面）＋ロボット走行台の一例 

走行台外形寸法図 

走行システム例 

販売元 製造元 

メルダスシステムエンジニアリング株式会社 

〒461-0004 愛知県名古屋市東区葵一丁目19番30号 

TEL：052-979-5311 FAX：052-979-5325 

http://www.meldas.co.jp/ 

ユニクラフトナグラ株式会社 
〒431-0411  静岡県湖西市入出350-1 

TEL：053-578-0511   FAX：053-578-1371 

https://unicraft-nagura.co.jp/ 

２０１９年１１月 作成 

・表記以外のストロークについては、ご相談ください。 
・ロボットの動作領域については各メーカーのカタログを参照下さい 

本カタログの内容は、お断りなく変更する場合がありますのでご了承ください。 


